
(박형,납짝한형)
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2021.05.01

이전(2021.03 이전 출고)에 비해 폭(W)를 5mm 줄임.

W2_폭295

바닥 체결 브라켓 착탈 가능.

체결구멍 : M6 나사용
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W2_폭295
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참고 : 바닥브라켓 / 착탈가능 / (접시나사 M4-12L)   간격 =  260

바닥 브라켓 착탈가능

( 접사나사 M4-12L )
참고 : 바닥브라켓 / 착탈가능 / (접시나사 M4-12L)   간격 =  322

단자대 돌출부 

W2_폭295
이전(2021.09 이전 출고)에 비해 폭(W)를 5mm 줄임. (나사체결구멍 간격은 전과동일)  
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M6

권장 단자 사양
( 21 mm 피치 단자대 )

6
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m
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상

* 참고:  플러그 (2P) : PHOENIX / 주문번호 1777989

계열 : MSTB 2,5/2-STF-5,08

통신포트 Enable 접점

--> AGV(전기차) 메인 스위치 ON할 때 본 단자를 ON(합선)시킴.

* 주기 : 당초에는 스위치를 사용했으나 AGV(전기차) 장기 방치시 배터리를 소모

시켜 과방전 되는 문제를 해결하고자 접점으로 변경함. (2019.09월 출고분부터)

5.08mm피치 플러거블 2P 단자 /PHOENIX

* 주의 : 본 플러그는 장착되어 납품됨. 별도 준비 불필요.

W2COM_폭295

1) 통신내용은 SOC, SOH, Ah, Wh, 충전완료시간, 방전완료시간, 온도, 경고(과전압,저전압,충전전류과다,방전전류과다) 등.

2) 통신방식은 CAN, RS485, RS230C, RS422 공용이며  다만 각 기종별 실렉트 스위치를  조정하여 통신 방식을 설정함.

2) 주소(번지수)는 실렉트 스위치로 설정.

W2 형 케이스에 비해 길이가 40mm 길다. 2021.05.01

이전(2021.03 이전 출고)에 비해 폭(W)를 5mm 줄임.

W2COM_폭W295

바닥 체결 브라켓 착탈 가능.

체결구멍 : M6 나사용
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W2COM_폭295

바닥 브라켓 착탈가능

( 접사나사 M4-12L )
참고 : 바닥브라켓 / 착탈가능 / (접시나사 M4-12L)   간격 =  260
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참고 : 바닥브라켓 / 착탈가능 / (접시나사 M4-12L)   간격 =  362

단자대 돌출부 
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W3_폭436

체결구멍 : M6 나사용
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N/C

2021.05.01

이전(2021.03 이전 출고)에 비해 폭(W)를 5mm 줄임.

W3_폭436

바닥 브라켓 착탈가능

( 접사나사 M4-12L )

참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =  322

단자대 돌출부 
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권장 단자 사양
( 21 mm 피치 단자대 )
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3-M4 카운터싱킹

참고 : 바닥브라켓 / 착탈가능 / (접시나사 M4-12L)   간격 =  398

W3_폭436
이전(2021.09 이전 출고)에 비해 폭(W)를 5mm 줄임. (나사체결구멍 간격은 전과동일)

 

X2_폭
160/Handle

X2_폭
160/Handle

특별히 손잡이도 있으면서 밑면 체결브라켓이 필요한 경우는 주문코드를 X2/Handle/BRK로 표기하여 주문.

손잡이 형은 체결 브라켓(밑면 좌우)이 없이 출고됩니다.

2021.05.01

이전(2021.03 이전 출고)에 비해 폭(W)를 9.4mm 줄임.

X2_폭160 / Handle

2021.05.01

이전(2021.03 이전 출고)에 비해 폭(W)를 9.4mm 줄임.

X2_폭160

X2_폭
160

X2_폭
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체결구멍 /  체결구멍 : M6 나사용
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환기 구명

참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =  130

바닥 브라켓 착탈가능

( 접시나사 2x2개,  M4-(10~12)L )
참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =    322
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참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =  130

바닥 브라켓 착탈가능

( 접시나사 2x2개,  M4-(10~12)L )
참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =    322

X2_폭160

이전(2021.09 이전 출고)에 비해 폭(W)를 9.4mm 줄임. (나사체결구멍 간격은 전과동일)  

X2_폭160 / Handle

 

* 참고:  플러그 (2P) : PHOENIX / 주문번호 1777989

계열 : MSTB 2,5/2-STF-5,08

통신포트 Enable 접점

--> AGV(전기차) 메인 스위치 ON할 때 본 단자를 ON(합선)시킴.

* 주기 : 당초에는 스위치를 사용했으나 AGV(전기차) 장기 방치시 배터리를 소모

시켜 과방전 되는 문제를 해결하고자 접점으로 변경함. (2019.09월 출고분부터)

5.08mm피치 플러거블 2P 단자 /PHOENIX

* 주의 : 본 플러그는 장착되어 납품됨. 별도 준비 불필요.

1) 통신내용은 SOC, SOH, Ah, Wh, 충전완료시간, 방전완료시간, 온도, 경고(과전압,저전압,충전전류과다,방전전류과다) 등.

2) 통신방식은 CAN, RS485, RS230C, RS422 공용이며  다만 각 기종별 실렉트 스위치를  조정하여 통신 방식을 설정함.

2) 주소(번지수)는 실렉트 스위치로 설정.

X2 형 케이스에 비해 길이가 40mm 길다.

체결구멍 : M6 나사용

단자대 돌출부 
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멍

 /
  

체결구멍 /  

X2COM_폭
160/Handle

X2COM_폭
160/Handle

2021.05.01

이전(2021.03 이전 출고)에 비해 폭(W)를 9.4mm 줄임.

X2COM_폭160

2021.05.01

이전(2021.03 이전 출고)에 비해 폭(W)를 9.4mm 줄임.

X2COM_폭160 / Handle

X2COM_폭
160

X2COM_폭
160
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 )

FAN

1) 통신내용은 SOC, SOH, Ah, Wh, 충전완료시간, 방전완료시간, 온도, 경고(과전압,저전압,충전전류과다,방전전류과다) 등.

2) 통신방식은 CAN, RS485, RS230C, RS422 공용이며  다만 각 기종별 실렉트 스위치를  조정하여 통신 방식을 설정함.

2) 주소(번지수)는 실렉트 스위치로 설정.

X2 형 케이스에 비해 길이가 40mm 길다.

* 참고:  플러그 (2P) : PHOENIX / 주문번호 1777989

계열 : MSTB 2,5/2-STF-5,08

통신포트 Enable 접점

--> AGV(전기차) 메인 스위치 ON할 때 본 단자를 ON(합선)시킴.

* 주기 : 당초에는 스위치를 사용했으나 AGV(전기차) 장기 방치시 배터리를 소모

시켜 과방전 되는 문제를 해결하고자 접점으로 변경함. (2019.09월 출고분부터)

5.08mm피치 플러거블 2P 단자 /PHOENIX

* 주의 : 본 플러그는 장착되어 납품됨. 별도 준비 불필요.

체결구멍 : M6 나사용
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바닥 브라켓 착탈가능

( 접시나사 2x2개,  M4-(10~12)L )
참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =    362 참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =  130

바닥 브라켓 착탈가능

( 접시나사 2x2개,  M4-(10~12)L )
참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =    362 참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =  130

X2COM_폭160 X2COM_폭160 / Handle



2021.05.01



2021.05.01

X4_폭303 / Handle



2021.05.01

이전(2021.03 이전 출고)에 비해 폭(W)를 2mm 늘어남.

X4_
폭

30
3

X4_
폭

30
3

환기 구명

바닥 브라켓 착탈가능
( 접사나사 M4-12L )

단자대 돌출부 

X4 _폭303 / RearHandle

X4_폭303

체결구멍 : 4-M6 나사용 장공

체결구멍 : 2-  6.6

N/C

X4_폭303

이전(2021.03 이전 출고)에 비해 폭(W)를 2mm 늘어남.이전(2021.03 이전 출고)에 비해 폭(W)를 2mm 늘어남.

X4_폭303/RearHandle (비표준품)X4_폭303/Handle (표준품)

X4 _폭
303 / R

earHandle

X4 _폭303 / Handle

X4 _폭
303 / H

andle
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바닥 브라켓 착탈가능

( 접시나사 2x2개,  M4-(10~12)L )
참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =    322 참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =  262

2021.05.01

환기 구명

바닥 브라켓 착탈가능
( 접사나사 M4-12L )

단자대 돌출부 

체결구멍 : 4-M6 나사용 장공

체결구멍 : 2-  6.6

N/C

1
7
 m

m
 이

하

 나사   :

M6

권장 단자 사양
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바닥 브라켓 착탈가능

( 접시나사 2x2개,  M4-(10~12)L )
참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =    322 참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =  262

2021.05.01

환기 구명

바닥 브라켓 착탈가능
( 접사나사 M4-12L )

단자대 돌출부 

X4_폭303 / RearHandle

체결구멍 : 4-M6 나사용 장공

체결구멍 : 2-  6.6

N/C
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바닥 브라켓 착탈가능

( 접시나사 2x2개,  M4-(10~12)L )
참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =    322 참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =  262



1) 통신내용은 SOC, SOH, Ah, Wh, 충전완료시간, 방전완료시간, 온도, 경고(과전압,저전압,충전전류과다,방전전류과다) 등.

2) 통신방식은 CAN, RS485, RS230C, RS422 공용이며  다만 각 기종별 실렉트 스위치를  조정하여 통신 방식을 설정함.

2) 주소(번지수)는 실렉트 스위치로 설정.

X4 형 케이스에 비해 길이가 40mm 길다.

X4COM_폭
303

바닥 브라켓 착탈가능
( 접사나사 M4-12L )

환기 구명

X4C
OM_폭
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* 참고:  플러그 (2P) : PHOENIX / 주문번호 1777989

계열 : MSTB 2,5/2-STF-5,08

통신포트 Enable 접점

--> AGV(전기차) 메인 스위치 ON할 때 본 단자를 ON(합선)시킴.

* 주기 : 당초에는 스위치를 사용했으나 AGV(전기차) 장기 방치시 배터리를 소모

시켜 과방전 되는 문제를 해결하고자 접점으로 변경함. (2019.09월 출고분부터)

5.08mm피치 플러거블 2P 단자 /PHOENIX

* 주의 : 본 플러그는 장착되어 납품됨. 별도 준비 불필요.

2021.05.01

이전(2021.03 이전 출고)에 비해 폭(W)를 2mm 늘임.

X4COM_폭303

체결구멍 : 4-M6 나사용 장공

체결구멍 : 2-  6.6

N/C

X4COM_폭303

3-M4 카운터싱킹
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권장 단자 사양
( 21 mm 피치 단자대 )
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

1) 통신내용은 SOC, SOH, Ah, Wh, 충전완료시간, 방전완료시간, 온도, 경고(과전압,저전압,충전전류과다,방전전류과다) 등.

2) 통신방식은 CAN, RS485, RS230C, RS422 공용이며  다만 각 기종별 실렉트 스위치를  조정하여 통신 방식을 설정함.

2) 주소(번지수)는 실렉트 스위치로 설정.

X4 형 케이스에 비해 길이가 40mm 길다.

환기 구명
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* 참고:  플러그 (2P) : PHOENIX / 주문번호 1777989

계열 : MSTB 2,5/2-STF-5,08

통신포트 Enable 접점

--> AGV(전기차) 메인 스위치 ON할 때 본 단자를 ON(합선)시킴.

* 주기 : 당초에는 스위치를 사용했으나 AGV(전기차) 장기 방치시 배터리를 소모

시켜 과방전 되는 문제를 해결하고자 접점으로 변경함. (2019.09월 출고분부터)

5.08mm피치 플러거블 2P 단자 /PHOENIX

* 주의 : 본 플러그는 장착되어 납품됨. 별도 준비 불필요.

체결구멍 : 4-M6 나사용 장공

체결구멍 : 2-  6.6

N/C

3-M4 카운터싱킹
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권장 단자 사양
( 21 mm 피치 단자대 )
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

1) 통신내용은 SOC, SOH, Ah, Wh, 충전완료시간, 방전완료시간, 온도, 경고(과전압,저전압,충전전류과다,방전전류과다) 등.

2) 통신방식은 CAN, RS485, RS230C, RS422 공용이며  다만 각 기종별 실렉트 스위치를  조정하여 통신 방식을 설정함.

2) 주소(번지수)는 실렉트 스위치로 설정.

X4 형 케이스에 비해 길이가 40mm 길다.

환기 구명
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* 참고:  플러그 (2P) : PHOENIX / 주문번호 1777989

계열 : MSTB 2,5/2-STF-5,08

통신포트 Enable 접점

--> AGV(전기차) 메인 스위치 ON할 때 본 단자를 ON(합선)시킴.

* 주기 : 당초에는 스위치를 사용했으나 AGV(전기차) 장기 방치시 배터리를 소모

시켜 과방전 되는 문제를 해결하고자 접점으로 변경함. (2019.09월 출고분부터)

5.08mm피치 플러거블 2P 단자 /PHOENIX

* 주의 : 본 플러그는 장착되어 납품됨. 별도 준비 불필요.

체결구멍 : 4-M6 나사용 장공

체결구멍 : 2-  6.6

N/C

3-M4 카운터싱킹
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권장 단자 사양
( 21 mm 피치 단자대 )
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2021.05.012021.05.01

X4COM_폭303 / RearHandle

이전(2021.03 이전 출고)에 비해 폭(W)를 2mm 늘어남.이전(2021.03 이전 출고)에 비해 폭(W)를 2mm 늘어남.

X4COM_폭303/RearHandle (비표준품)X4COM_폭303/Handle (표준품)

X4COM_폭
303 / R

earHandle

X4COM_폭303 / Handle

X4COM_폭
303 / H

andle

2021.05.01 2021.05.01

X4COM_폭303 / Handle X4COM_폭303 / RearHandle

참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =  262참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =  262참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =  262참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =    362

바닥 브라켓 착탈가능
( 접사나사 M4-12L )

참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =    362

바닥 브라켓 착탈가능
( 접사나사 M4-12L )

참고 : 바닥브라켓 체결 / (접시나사 M4 , L10)   간격 =    362

X4

X4COM




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W3COM_폭436

체결구멍 : M6 나사용

* 참고:  플러그 (2P) : PHOENIX / 주문번호 1777989

계열 : MSTB 2,5/2-STF-5,08

통신포트 Enable 접점

--> AGV(전기차) 메인 스위치 ON할 때 본 단자를 ON(합선)시킴.

* 주기 : 당초에는 스위치를 사용했으나 AGV(전기차) 장기 방치시 배터리를 소모

시켜 과방전 되는 문제를 해결하고자 접점으로 변경함. (2019.09월 출고분부터)

5.08mm피치 플러거블 2P 단자 /PHOENIX

* 주의 : 본 플러그는 장착되어 납품됨. 별도 준비 불필요.
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단자대 돌출부 

1) 통신내용은 SOC, SOH, Ah, Wh, 충전완료시간, 방전완료시간, 온도, 경고(과전압,저전압,충전전류과다,방전전류과다) 등.

2) 통신방식은 CAN, RS485, RS230C, RS422 공용이며  다만 각 기종별 실렉트 스위치를  조정하여 통신 방식을 설정함.

2) 주소(번지수)는 실렉트 스위치로 설정.

W3 형 케이스에 비해 길이가 40mm 길다.

N/C

2021.05.01

이전(2021.03 이전 출고)에 비해 폭(W)를 5mm 줄임.

W3COM_폭 W436
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바닥 브라켓 착탈가능

( 접사나사 M4-12L )
참고 : 바닥브라켓 / 착탈가능 / (접시나사 M4-12L)   간격 =  362

3-M4 카운터싱킹

참고 : 바닥브라켓 / 착탈가능 / (접시나사 M4-12L)   간격 =  398

W3COM_폭436
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 나사   :
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권장 단자 사양
( 21 mm 피치 단자대 )
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

(나사체결구명 변동 무)
(2021.08 이후 출고분~)

(폭(W) 5mm 축소됨)

(나사체결구명 변동 무)
(2021.08 이후 출고분~)

(폭(W) 5mm 축소됨)

(나사체결구명 변동 무)
(2021.08 이후 출고분~)

(폭(W) 9mm 축소됨)

(나사체결구명 변동 무)
(2021.08 이후 출고분~)

(폭(W) 2mm 증가됨)

< 배터리 모델명 해설 > :  (예)  LM-MOTOR-50V-60AH-(케이스 형번)

* LH -->  L은 Li-ion 배터리를 , H --> High rate / 1.2C 충전가능.

2022.05.23

< 케이스 형번 해설  > :  배터리 모델번호에서 끝번호임.

* W2, X3 등의 의미 :   W --> W형(wide형, 슬림형) 배터리,  X --> X형(두께,높이가 높은형) 배터리 형식명임.,

  마지막 숫자는 내장된 배터리모듈 갯수를 의미. --> 뒤의 숫자가 같으면 같은 용량의 배터리를 말함. X2와 W2는 같은 에너지 용량이며 형상만 다름.

* 모델명 뒤에 COM 이 붙은 것은 배터리 상태를 외부에서 볼 수 있는 통신(Communication)장치 부착형.

LH형 배터리 / 모터구동용  (리튬이온 18650셀 적용)

이전(2021.09 이전 출고)에 비해 폭(W)를 5mm 줄임. (나사체결구멍 간격은 전과동일)  

이전(2021.09 이전 출고)에 비해 폭(W)를 5mm 줄임. (나사체결구멍 간격은 전과동일)

이전(2021.09 이전 출고)에 비해 폭(W)를 9.4mm 줄임. (나사체결구멍 간격은 전과동일)  이전(2021.09 이전 출고)에 비해 폭(W)를 9.4mm 줄임. (나사체결구멍 간격은 전과동일)  이전(2021.09 이전 출고)에 비해 폭(W)를 9.4mm 줄임. (나사체결구멍 간격은 전과동일)  

이전(2021.09 이전 출고)에 비해 폭(W)를 2mm 늘임. (나사체결구멍 간격은 전과동일)  이전(2021.09 이전 출고)에 비해 폭(W)를 2mm 늘임. (나사체결구멍 간격은 전과동일)  이전(2021.09 이전 출고)에 비해 폭(W)를 2mm 늘임. (나사체결구멍 간격은 전과동일)  이전(2021.09 이전 출고)에 비해 폭(W)를 2mm 늘임. (나사체결구멍 간격은 전과동일)  이전(2021.09 이전 출고)에 비해 폭(W)를 2mm 늘임. (나사체결구멍 간격은 전과동일)  이전(2021.09 이전 출고)에 비해 폭(W)를 2mm 늘임. (나사체결구멍 간격은 전과동일)  


