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EtEA 3000W =&

sS4 IZES

CAN
RS232 / RS422 / RS485

;2020 12" 1Y
A 2022 019 062

ofl2f FAT 2o F7Eley, 18Paged] &

A g 47
Naamyg SO 9SE @A 18 o Al

Al Aol Al Ao oA B wA.
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 SHUEZZEZS2 GMUER)S AZO 2ot BZE = AsULH zA2 HA

1o
Jho

1. L

—-. 3000w S&I| S&II2 S& Z2ES0 e WS,

% (2OIEAIR))

SLEHEE AIZshE a8l IDJ, HoIE AESetld, Li§S FL0MR.
s SAUHOT Al BH B MHE 2022.01 01F E5F B0 oige. 01F S5t MBS 42AS

3K =717| remote(S41) START / STOP A|0] A] &M

3K 587l HBY M2 E§EY o
1.5K 2 =(Master, Slave)2] HO{E HE O}

UHIEHO E AUTO MODEZ At25}7| I 20
START 2=ZFE (xat zo)y 17Hs| =2

VI S

START STOP

EAMOZ START / STOPE H|0{5}7] flsi M=
o EE MAHsHofgt S4I2 2 sTOP MY 7ts.

STOP E SO, CHA| START & ElE 5.
HEHe| HOECHAM HE HAHE A,

ol 2%/ £4Y 2022.01.06
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» SMNIZEZS SAHES)S ALY 2o HEE = UASLICH zAo HES &0l Y% / YU 2022.01.06
2. 7 Y A
2.1. &I 24
—-. CAN
-. RS-232
—-. RS-485
-. RS-422
-, S480 AIE56t= J|2 Datas Hex CodeE DB Z &
2.2. & &3
2.2.1. S& Ao 4=
- S4& A2 Ofell ‘2.2.2. CAN S4l J|2 8% & ‘2.2.3. RS232 / RS422/ RS485 4! J|&
S0 OS
—. CAN S4l2 g9 A& g0l AtEJts
RS232 / RS422 / RS485 E4I2 ‘6.3.1. SW 2 22 &%’ &ZXol AEIIs
2.2.2. CAN 84l JI2 &3
Format CAN2.0B Standard
Bit rate 500 kbps
DLC 8
- S4I9 F=J|= 200ms0l a2 HEE

2.2.3. RS232 / RS422 / RS485 S¢&l JI2 4

3

Baud rate 19200 bps
Word length 8 Dbit
Parity None
Flow control None
Stop Bit 1 Dbit
- 419 =J|l= 100ms0l&s HEE.
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2.3. CAN T3

2.3.1. CAN Connertor AFZ¥

Name RJ45 8Pin
Type Female
12345678
MLLLEESS
87654321
FEMALE MALE

2.3.2. CAN At

g Hs 0l & a9

8 CANL CAN Low

7 CANH CAN High

3 GND Signal Ground

2.4. RS232 / RS422 / RS485 &l XM
2.4.1. RS232 / RS422 / RS485 Connertor A
Name RJ45 8Pin
Type Female
12345678
MLLLELSS
87654321
FEMALE MALE
www.tabos.co.kr -4 -
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[/ =78 2022.01.06

2.4.2. RS-232 At

L Hs k= 49
2 RXD RS-232 Input
4 TXD RS-232 Output
3 GND Signal Ground
2.4.3. RS-485 At
o s 0l & &3
5 DATA+ RS-485 Positive Input/Output
4 DATA- RS-485 Negative Input/Output
3 GND Signal Ground
2.4.4. RS—422 M
o Hs k= &3
5 TXD+ RS-422 Positive Output
4 TXD- RS-422 Negative Output
2 RXD+ RS-422 Positive Input
1 RXD- RS-422 Negative Input
3 GND Signal Ground
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I
e
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4 2022.01.06

Framel 24
3.1. Data Frame9 IR

ID | RTR D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8
Casel 1D - Order - - - - - - -
Case?2 ID - Order | ESC - - - - - -
Cased | ID - Order | Index | Datal Data?2 | Data3 | Data4 | Datab | Data6
Case4 | ID - Order | Push | Datal Data?2 | Data3 | Data4 - -

3.2. 7 R4 49
3.2.1. ID
—. CAN Shlez dZ&E s8I =4
—-. 8™ Rotary A/AXZE =4 &H Jisoll &30 0x490=2 & gt
- T4 25 ¢$¥e 6.3 S/W &Y’ 2 6383 A L MRHE &8
3.2.2. RTR
-, AIE205IX &S
3.2.3. Order
-, OO0l &5 "aE
- s &85 S 2 FHAH FHON
- 88 g 33
3.2.4. Auto
- AsEECez 85 % M5 AH
- AsES oMl & 85 =X
—-. ‘3.4.2 Auto EE0” =X
3.2.5. Index
—. OOl 8529 &=Al.
- 2 =M0 W2k 8&dk= IoIE I TE.
-. =MN0 2 OOoIH2 &&= 5.1.1 CAN S4alg B 2|AE &X
3.2.6. DataN
-. s8I 3E2E &4l
-. 8529 8= 5.1.1 CAN SXs 38 2|AE" X
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1o
I
o
0
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24U 2022.01.06

3.3. Casel2| AbAl
3.3.1. Casel2 =4l

EMIZRH H2E 20| fAsh 4

@ WAZE
D RTR Order
0x490 - 0x90
-, SAGIAX St SHI(2 ID @ 0x490
—. Order : &= S| FALE &
—. ID2 Order2 gt0l & XIoHOF &
—. ex1) ID : 0x490, Order : 0x90
—. ex2) ID : 0x491, Order : 0x91
@ D2 AMAl

. PC(E= 2 QEIS CAN S

@ RTR2 &Al

—-. AtE0tXl €8.

® Order2l &tAl
-. DY A

-, (=3} OI

Fa2b ZXIoH0Fe.

0x90 ~ Ox9F

3.4. Case22| AfA
3.4.1. Case29 &4l

-. sH8I12 S&E2 X AlZ
- S8IJF HE S&= JAS0|E WIIRERZ &Y
@ WAZE
ID RTR Order ESC
0x490 - 0xBB 0xAQ
@ 1D AtAI
—. UO0IEHE ol s&II12 =4
@ RTRS| AftAl
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>
lo
T
o
1o
Jo
ro
0
02

&= A OI§L|E|. X

ZES2 GMER)S AMFEHO 2ot BEE = U

*
*
O
B
[H

50
00

—. AtE5tXl

® Order2l 2tAl
—. ‘OxBB'Z Case22 HEUMHE XIAIE

® ESC2l &Al
-. 88X or IS EE
—-. 'OxA0" : SHEEFX &Y
—-. 'OXA3" @ MJI=

3.5. Case32| AtAl

3.5.1. Case39 =4l
D &4l =X
—. Casel == Case?29 g2z QAT HOIHE 3lalE

3|4l Tl= OO &M ¥ &%= '5.1.1 CAN

@ WAZE
1D RTR Order | Index Datat Data? Data3 Data4 Datab Data6
0x490 0 0x90 1 &M L 8 H = d=2_H 2F1_L | &&1_H
ID RTR Order | Index Datat Data2 Data3 Data4d Datab Datab
S| S&E | dEXe | MESHst
0x490 | 0 0x90 o | g2l | eg2H| < =
sS&_L s&_H _L _H
1D RTR Order | Index Datat Data? Data3 Data4 Datab Data6
_ _ L B E 2l B E 2l
EMRCE | ENM2CE | T2 XM | Z2IXA
0x490 0 0x90 3 ZHEME | Z2HAEN
_L _H Jls_L Jls_
_L _H
—. SAXAH AEHE SalE
@ DO AbAl
—-. HIOIHE 3ldlole &2 =AE Salg
@ RTRS| ArA

-. PC (E£= EE QEIUIA &S RS 2222 0.

® Order2l AbAl
- QEE FHEIQ MH s SME

- @TAEOS
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0

® Index2l AHAl
—. OOl elAES =BsS XIXE

—. Index2 gtOll et 8EEOX= OOlIES 7t TS

@ dloleHS 24
—-. 2-byte2 4= OOIH2 =&

- WY ozE HiEele MY

- W% 5¥ WF

— SEt & SE2 BT e eioor

- BT SR 0IS / BN M

- WEME : 5TI|0 B MRS MSE. A 0, Y 4

- BHDC : HE2 AH0 E S8 RS BA

- D2IXM Jls 0 BHDE I TR IS Y (e BA
- BiEIRl Ze B HZE HERIY 282 EA

3.6. Case4?2| AbAl
3.6.1. Case42 &4

- BEIIE =322 ASAIII |
I =

-. BA8&= UOIHSY &M= '5.3.1 CAN S4& XN& 2|AE’ Data =Ml WME.

@ OAIZE
1D RTR Order | Push Datat Data?2 Data3 Data4
0x490 0 0xCC | OxOF s& S HIst SHZE I DNEDIES
® IDQ AHA

—-. OOl E &=Haot

rir
O
>
9
10
1
18
iy
s
>
0o

@ RTRS AtAl

-. AI8otXl 3.

® Order2l 2tAl
—. ‘OXCC’'2 Cased HANE KAlE

® Push2l &bAl
- s8I0 &850

t
-. HE &2 Otefl E &=
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@0
i
ol

off HHE

0l

FAHEESR) 2] AHEO 2

Lower
Bit 0

Bit 1

Bit 2

Bit 3

Push

Bit 4

Bit 5

Bit 6

Upper
Bit 7

80 |
bl
51~ ©
o JI0
I b
0| ™ peg
Wi 7R
o=
n)
5lo N

0D
K

@ Push2

. 0x01 ~ OxOFJX

i)

sy
=}

S
(g

_I

2 Al

ol

[—

o

2, ZelxXA Dl

S
il

. 0x0D<

Al E

H& Data

1o

Ok
R0

. BitJt 0¢

o

==

GTA

_‘IO_
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» SMNIZZES2 FMER) MEN 2Ad HZE = ASLICH Ao HES &0 2% / £-8U 2022.01.06

4. RS232 / RS422 / RS485 Framel /4
4.1. Data FrameQ &

Start Start
+ +| Address +| Length +| Command | +| Order +| Data 1
Sentencel Sentence?2
Check End End
Data 2 + +| Data N + + +
sum Sentencel Sentence?2

42. 748 4~ 89
4.2.1. Start Sentence
—. OXAF + OxFAE A& 2Z DataE Al&StL.

4.2.2. End Sentence
—. OXAF + OXAOE Z2 = DataE &= otLl.

4.2.3. Address

]

-. 38 g ™I F=A
—. 8™ Rotary A®IXZ =4 &8 JIsoll AKX AF2H0 0x90= CE g2 FAZ AIS
Ct.
- A &8 28HEH2 6.3 S/W &Y EX
4.2.4. Length

—. Data Frame2 20| &2

—-. Length = N + 3(N2 Data2l JHz=, Command, Order & ChecksumS & )

4.2.5. Command

- SHe g E SES 2EA

Code Sl =H| E=

0x01 PC = 32 Q3K ME QF

0x02 PC &= B2 Q3N XNg sl

0x03 =Fap) AEY 3l

0x10 PC = 32 Q3K EFSE<D

Ox1F E&D| S& AT (HIoIE ofled)

4.2.6. Checksum

—. checksum = Address + Length + Command + Order + Data 1 + ... + Data N
—. checksum2 1-ByteOl Carry= HEICH.

www.tabos.co.kr -1 - QTABOS
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 SHUEZEZS2 GMER)S AZN 2o H#ZE = USLICH Z !/ 2=%8Y 2022.01.06

4.2.7. Data N
—. Command code 0l (t2 II2I0IE 22 &S

—-. Z0 200HtK =& ¢

4.3. Command 2tAl
4.3.1. Command code : 0x01

Code ‘ Sa = L= ‘ Data Ji=
0x01 ‘ PC E£= ZEE QFXN HdEH 2F ‘ 2
® AIZE
OxAF | OxFA 0x90 0x05 0x01 0x90 0x03 0x04 0x2D OxAF | OxAO
Seittz:ce Address | Length | Command | Order | Kind 1 | Kind 2 | Checksum | End Sentence

—. AddressJl 0x90Q!1 SHI|Q AMEHl a2 REE

—. Checksum = 0x90 + 0x05 +0x01 + 0x90 + 0x03 + 0x04 = 0x2D

(@ Address2l AHAl

-. PC(fte dE QALY ssoz dEE FHIIQ F=A
@ Order2l atAl
- 3BE 29 A2 SHI|IQ F=a
—. Address2 Q& F=A% L XIoHOFE.
@ Kind 12 &All
-, &8I0 2Fd= JI2 OI0IH.
- HE &2 0t E &X
Kind 1
Upper Lower
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Bit =i Bit =
0 SN M 4 M 2=
1 SN M2 5 -
2 ==+ 6 -
3 =2 7 -
TABOS
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® Kind 29 AAl
- ZHI|0| @X5t= == M0 H

P
-. HE F&2 Oteff & &=

Kind 2
Upper Lower
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Bit &9 Bit a9
0 SHI| & 4 BiEl2l A& &HEH
1 sS& 88 HEt 5 -
2 S 2= 6 -
3 Z2XA Jls 7 -
4.3.2. Command code : 0x02
Code ‘ S& =X L= ‘ Data ==
0x02 ‘ PC &= 82 AKX g Sl ‘ = 20
D S=HEA
-, 88712 2EI Manual 252 32 #g&
—-. PushJl 0x012 &R ‘S&J| S& HOole &&&
@ WAZE
OxAF OxFA 0x90 0x05 0x02 0x90 0x01
Start Sentence Address Length Command Order Push
0x01 0x29 OxAF 0xAO0
Data Checksum End Sentence
—. AddressJl 0x90Q2! SEII0 XIE=2 SAE
—. Checksum = 0x90 + 0x05 + 0x02 + 0x90 + 0x01 + 0x01 = 0x29

@ Address2l AHAl
-, PC(Ee= B2 EHS =

@ Order2l &tAl

- ¥2E 2D A

I

ro
Of
pa
S
{e)

—. Address?| 27

® Push2l AbAll

www.tabos.co.kr
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-. s8I0 &&ote EE
- HE &2 0t E &
Push
Upper Lower
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Bit &9 Bit a9
0 sS&I| & 4 -
1 8= Mgt 5 -
2 s 2 6 -
3 TeXtM Jls 7 -
® Pushol =A
-. x012 &2 &) s& &5
-. 0x022 22 : 88 He 85
-. 0x04% &2 : SERE M5
—. 0x089 HAL : Z2IXHM Jls M5
4.3.3. Command code : 0x03
Code ‘ Sa =X L= ‘ Data H==
0x03 ‘ SHD| AEH S A ‘ =/ CH 20
@ g4l ooy 2%
—-. Command code ‘0x01'0fl 2ol LAE GIOIHE F&E
—-. Kind 10| 0x030/12 Kind 27} 0x04Y &< ‘He, 'SHMF’, ‘S 2='0F 3lAE
-. 34l = IOl 2 =AMEs 5.1.2 RS232, RS485, RS42282 HE 2|AE’ Data =M S
—-. 3l Jts¢t HIoIE2 === = 32J00ICt (Kind 1 + Kink 2, & &) 38 1088 & 2
S BB 75 34)
—. '5.1.2 RS232, RS485, RS4222 AE 2|AE & 52 EM)| XN 38’ X
@ oAl 2E
OxAF OxFA 0x90 0x09 0x03 0x90 0x13 0x93
Start Sentence Address Length Command Order Data 1 Data 2
0x54 0x31 0x00 0x03 0x5A OxAF 0xA0
Data 3 Data 4 Data 5 Data 6 Checksum End Sentence
- SAXOAH AEHE Falg

—. Checksum = 0x90 + 0x09 + 0x03 + 0x90 + 0x13 + 0x93 + 0x54 + 0x31 + 0x00 + 0x03
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= 0Ox5A

@ Addressol AfAl

—-. HIOIHE 3ldicte SIS F4AE Salg
@ Order2l AtAl
- QLEE SHI|IQ AEH g2 SAE
® Datall 74
—. Data 1 & Data 2 : QEE =A0 Ot & S XA (0x1393 = 5011 => 50.11[V])
—. Data 3 & Data 4 : RQAEE =AU T2t X 882 K= (0x1531 = 5431 => 54.31[A])
—. Data 5 & Data 6 : QLAEE =AM0 Ot &M 255 X3 (0x0003 => EFTZE)
4.3.4. Command code : 0x10
Code ‘ S& =X e ‘ Data H==
0x10 ‘ PC = 38 AKX SHEX ‘ 1
® 9
-. sH8J12 s&2 X AlZ
- SEII HE S&2 JHS0E HWII2E=z &Y
@ OAIZ2E
OxAF | OxFA 0x90 0x04 0x10 0x90 0x00 0x34 OxAF | OxAO0
Start
ar Address | Length | Command | Order Rest Checksum | End Sentence
Sentence

—. AddressJt 0x9002!I &I sS&2 =X = Mils &
—. Checksum = 0x90 + 0x04 +0x10 + 0x90 + 0x00 0x34

@ Address2l AfAl

- PC(E= 3L MY Sz dAE sHI F4

@ Order2 &HAl
—. Address2| @& F=A2% L XIoHOLE.

® Reste AHAl
—-. 0x00 : EFHX(H2]) &
—. 0x01 : WII2EUHAN EM4R2E=Z &Y
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4.3.5. Command code : Ox1F

Code ‘ S& =X L= ‘ Data H==
Ox1F ‘ S&D| sS& e old ‘ 1
® 9
- S22 dolee gtol do&E WE('4.3.1 Command code : 0x01")1 TS
—. SA&IXSl Checksum gtdt &2 HOIEHZ H &S checksum g0l CHE.
-. HOIeH 882 2%
@ OAIZE
OxAF OxFA 0x90 0x07 Ox1F 0x03 0x11 0x10
Start Sentence Address Length Command Error Data 1 Data 2
0x05 0x89 0x39 OxAF 0xA0
Data 3 Data 4 Checksum End Sentence

—. HOIE @FE &SAE
—. Checksum = 0x90 + 0x07 + Ox1F + Ox03 + Ox11 + 0x10 + 0x05 + 0x89 = 0x39
3

-. Length N + 3(N8 Data®l JH%=, Command, Error € Checksum2

ro

DI-)

@ ErrorQ &HAl
Error
Upper Lower
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Bit &9 Bit a9
0 Length Error 4 -
1 Command Error 5 -
2 Order Error 6 -
3 Checksum Error 7 -
@ Data2l AbAl
Data &9 Data &9
1 Length 5 -
2 Command 6 -
3 Order 7 -
4 Checksum 8 -
-, MBS g2 M BtEk
- o412 =ol= ol At
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. Data &
5.1. 3®™)| B

5.1.1. CAN S&& EE& clAE

High/Low
Index Data E= Gt Scale Range
Byte
Data 1 Low
1 & et Vv 0.01 0 ~ 655.55
Data 2 High
Data 3 Low
1 d= A 0.01 0 ~ 655.55
Data 4 High
Data 5 Low
1 =+ T 0.1 -327.68 ~ 327.67
Data 6 High
Data 1 Low
2 =252 T 0.1 -327.68 ~ 327.67
Data 2 High
0 : Auto Mode
Data 3 HO 2=
5 1 : Manual Mode
_ 0: =8I &EX
Data 4 S&EI & _
1 s8I JIs
Data 5 d= Mgt 0~ 4
2
Data 6 58 2 0~8
Data 1 T2XM Jls 0~2
3 TEEIEE L EEEER
Data 2
AHEH 1 834 24H
Data 3 NONE
3
Data 4 NONE
Data 5 NONE
3
Data 6 NONE

www.tabos.co.kr - 17 - QTABOS
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e e
5.1.2. RS232, RS485, RS4228 &HE C|AE

1o
I
e
0
02

High/Low
=&l Data == Ct 2| Scale Range
Byte
Data 1 High
1 ] M Vv 0.01 0 ~ 655.55
Data 2 Low
Data 3 High
2 d= A 0.01 0 ~ 655.55
Data 4 Low
Data 5 High
3 =5+ T 0.1 -327.68 ~ 327.67
Data 6 Low
Data 7 High
4 =252 (¢ 0.1 -327.68 ~ 327.67
Data 8 Low
Data 9 High 0 : Auto Mode
5 M 2=
Data 10 Low 1 : Manual Mode
Data 11 High =T b
5 27| =x 0 : §£JI SO\
Data 12 Low 188 Jls
Data 13 High
7 d= Mgt 0~ 14
Data 14 Low
1 BHEe B4 2
Data 15 High 2 HHE‘|E| _)\n_é‘:t' ec
3 Z2IXN 2E
y 4 58 BE
8 sSd RE
< 5 2=(00I) 2=
7 0 AAE EHX
8 : oled Xl (new)
Data 17 High 0: Eaifﬁl gﬂ
9 I2XAN Jls 1 8A BE
Data 18 Low o0 QOC
Data 19 HHE{2] 26 High 0 : HHEC E&Z24H
10
Data 20 S Low 134 2d
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@0
i
ol

off HEE

0l

FAHEESR) 2] AHEO 2

H
RO

0

S&I| X

5.2.

i = Ul
_ ] ] ul ™ =
D - I | e = i
o | R | mEEsss 0o 1Py
n ol oo oo R oo 9 R ol o
=~ - N oS wo =S =4
& K] WE UE MNE NE NE 0 Ko~ o < Ar
KO K0 K K KRR Hl K & Hl o3l
S — O — NN O < M - W0 S —
[} — < Te] [aV]
o =
c 5 ~ ~ ~
c (@) (@] ™ (@)
Rr i J Jo
o o | D
nE _ = g o
Ko N 8 g =
Rl 7 0 o)
K0 K nJ
HI
o X — Al ™ <
58| ¢ : : :
S ) o ) )
e 4
g 5 o — N ™
a
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e e
5.2.2. RS232, RS485, RS4228 XI& CclAE

= == Range o|D|
0: &8I HX
1 SHEI| s& 0 or 1 _
< 1: 280 JIs
0: &8F 1A (BIA)
1 8] 2CHH
2 &5 Hist 0~ 4 2 . 8% 3¢
3: &7/ 4
4 8] 5CHAH (XITH)
3 Z2IXNMH 2E
3 SNB2E 3~5 4 . 88 B&
5 HDI(2&=) 2=
0: Z2IXAE EX
4 TeIXM Jls 0~2 1 BA B
2 ¢ B
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0

/N EXT CONTROL
CHARGING STATE (OFF - 1-3DOWN)

LS TERMINATING
CHG CURRENT Ad§ RESISTOR

A sHHR =3

6.2. HHH &9

6.2.1. HHYEH 2 22 2%

= A 24y &9 Bl
RJT | RJ45 8PIN (1 D812 EF4L) | &I 28 SUEE

RJ2 | RJ45 8PIN (fI D819 R=ot8) | &= R SEHZE

6.2.2. HAUHS &Al
@ RJT
- SHE ZE
. RS232, RS422, RS485 S4IE ZE
—. '2.4.2 RS-232 At & '2.4.3 RS-485 A2’ & 2.4.4
=] A

R
- St 2% ZE2 '6.3.1 SW 2 B9 £F" S 0S2 &5 FX

@ RJ2
-. RJ1t =<
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6.3. S/W &%
6.3.1. SW 2 29 Qo

s _
=k &89 &3 Hl 0
(24 214 )
1 1 E41 ON/OFF
DS1 , ON / Auto :
3Pin EA ON |2 : Auto / Manual
( EXT Control ) OFF / Manual : OFcH
3 : Reserved
DS2 RS232 > 1 : ON, 2 : X
. 1 : RS232 / RS485
( Type ) 2Pin SAl SEH RS422 > 1 : OFF, 2 : ON
2 : RS485 / RS422
RS485 > 1 : OFF, 2 : OFF
DS3 1 CAN
2 RS422(RX) ON : <
( TERMINATING 3Pin =ciyyat ' #
RESISTOR ) 3 : RS485 /| OFF : Otz2h
RS422(TX)
RS1
( CHG CURRENT Rotary | =& &8 |0 ~ 156 &8 Jts 16& EA(0 ~ 9, A~ F)
Adj. )

6.3.2. A2AX2 &Al

@® DS1 ( EXT Control )
- MO Jls AAAX

- 1S4 HZ, ONAl S IJts
- 2" I MOl A M8 ON Al Auto2 MOE
- '3 ARIXE RANEFE s A/AXZ AFE Al "OFF"R X0 =0t0F &.

® DS2 ( Type )

- S HE A9

—-. RS232, RS422, RS485 =

otLtel SalEAasS HdEH U
—-. RS232 At Al : 17 ON, 2" &233
—. RS422 A& Al : "17 OFF, 2" ON
—-. RS485 A2 Al : ‘1”7 OFF, ‘2" OFF
- %l AR E BtEAl XFHOF &

® DS3 ( TERMINATING RESISTOR )
-. Y N ARX

-. "1 CAN S8 & SHHE
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e e
—. ‘2" RS422(RX Line) S&tH &
—. '3’ RS485 & RS422(TX Line) BHME
1

—. CAN S&l AFEAl SHHE2 1’2 A
—. RS422 MEAl SHMEE 2", 3’2 AIS
—. RS485 AFEAI SHME2 32 AMS
- QIR0 SEMEY0l US B2 OFF0l =5
@ RS1 ( CHG CURRENT Adj. )
- SHI9 = & HFRNE 2= Fst AKX
- SEEZ HAE E FAZ AIEEHHL
-. '6.3.3 F& ¥ IRNE £ FX
6.3.3. F& X IAFANE £F
@ F=A9 43
—. RS12 HEAl 8t 0~ 3 > FAgt0
-. RS12 HEAl &t 4 ~ 7 -> FAag 1
-. RS12 HEAl 8t 8 ~B —> FAagt 2
-. RS12 HAl &t C ~ F -> =438t 3
@ dFHEte &3
—-. RS12l HAl 8t 0, 4, 8, C -> &d=Hl&tgt 2
-. RS12 HAl 8t 1,5, 9, D> 8=FHetat 3
-. RS12 HAl &t 2, 6, A, E > dFHstat 4
-. RS12 HAl gt 3,7, B, F > &FMEtat 5
@ =& % MFHME B
s &3
=Ae8F
0 0 1 2 3
1 4 5 6 7
2 8 9 A B
3 C D E F
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6.4 I &Y

6.4.1. ¥ 2t 29 Qo

s Color &9 Bl
GL1 Green | L2 THE 19 &HEH SHI| 3 ESA ES
GL2 Green | U2 MY 29| AHEH SHI| 3 BSA EE
GL3 Green e 2= 19 &= SW1 ON Al &S

GL4 Green e 28 29 += SW1 ON Al &3

GL5 Green | ™I AMEl HEAIS 1 DA (Eel)) s& HA
RL1 Red S| ME ZAS 2 X AEH EA

RL2 Red S| At ZAS 3

YL Yellow S| MH ZANS 4

6.4.2. X &Al
@ GL1
—-. S&J12 Main 83 ONAl S
- WS WE12 4 JIsSAl ES

—. Main & OnAl ES0| 2™ A/S

1]
FO

@ GL2
—-. S&J12 Main 8% ONAl S
- R W22 24 JISAl ES

—. Main && OnAl S0] ¢Z&H A/S ER

® GL3
—-. SW10l 2o &
- W= M 19 2
—-. GL3 E£= GL4B*

on
rr
k>
on

@ GL4
—-. SWI10l 2ol 88 = &S
- W e 29 2

(u]

—-. GL3 E£&= GL4gt BST0 JeE &
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6.4.3. S&I| &E EAl

® s 2E HA

GL5 YLI RL1 RL2
7| BHM 2E FLICKER - ON -
EM7| &M B2E FLICKER | FLICKER - -
Z2|RtE 2E ON FLICKER - -
EM =S ON - : .
ots B ON ON - -
S| &AM 4X| - - ON FLICKER
s4 Mol 7| 2= - - ON -
@ 0oled EA
GL5 YL1 RL1 ‘ RL2
HeE ol - - ‘ FLICKER ‘ FLICKER
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	(통신프로토콜) 3000W 리튬전지 충전기-2022.01.06
	개요
	1. 개요
	(내용없음)
	(내용없음)
	(내용없음)
	-. 3000W 충전기 충전기의 통신 프로토콜에 대한 내용.




	2. 구성 및 사양
	2.1. 통신 방식
	(내용없음)
	(내용없음)
	-. CAN
	-. RS-232
	-. RS-485
	-. RS-422
	-. 통신에 사용하는 기본 Data는 Hex Code를 기반으로 함.



	2.2. 통신 설정
	2.2.1. 통신 방식의 선택
	(내용없음)
	-. 통신 사양은 아래 ‘2.2.2. CAN 통신 기본 설정’ 및 ‘2.2.3. RS232 / RS422/ RS485 통신 기본 설정’에 따름
	-. CAN 통신은 별도의 설정 없이 사용가능
	-. RS232 / RS422 / RS485 통신은 ‘6.3.1. SW 각 부위 설정’ 참조하여 선택가능


	2.2.2. CAN 통신 기본 설정
	(내용없음)
	-. 통신의 주기는 200ms이상을 권장함.


	2.2.3. RS232 / RS422 / RS485 통신 기본 설정
	(내용없음)
	-. 통신의 주기는 100ms이상을 권장함.



	2.3. CAN 핀맵
	2.3.1. CAN Connertor 사양
	2.3.2. CAN 사양

	2.4. RS232 / RS422 / RS485 핀맵
	2.4.1. RS232 / RS422 / RS485 Connertor 사양
	2.4.2. RS-232 사양
	2.4.3. RS-485 사양
	2.4.4. RS-422 사양


	3. CAN 통신 Frame의 구성
	3.1. Data Frame의 개요
	3.2. 구성 요소 설명
	3.2.1. ID
	(내용없음)
	-. CAN 통신으로 연결된 충전기의 주소
	-. 전면 Rotary 스위치로 주소 설정 가능하며 설정값에 0x490을 더한 값을 주소로 사용한다.
	-. 주소 설정 방법은 ‘6.3 S/W 설명’ 및 ‘6.3.3 주소 및 전류제한 설정’ 참조


	3.2.2. RTR
	(내용없음)
	-. 사용하지 않음


	3.2.3. Order
	(내용없음)
	-. 데이터 획득 명령어
	-. 자동 전송 등록 및 취소 명령어
	-. 정보 입력 명령어


	3.2.4. Auto
	(내용없음)
	-. 자동전송으로 등록 및 전송 시작
	-. 자동전송 해제 및 전송 중지
	-. ‘3.4.2 Auto 명령어’ 참조


	3.2.5. Index
	(내용없음)
	-. 데이터 전송의 순서.
	-. 각 순서에 따라 전송하는 데이터가 다름.
	-. 순서에 따른 데이터의 종류는 ‘5.1.1 CAN 통신용 정보 리스트’ 참조


	3.2.6. DataN
	(내용없음)
	-. 충전기 정보를 송신
	-. 정보의 종류는 ‘5.1.1 CAN 통신용 정보 리스트’ 참조



	3.3. Case1의 상세
	3.3.1. Case1의 송신
	① 송신의 목적
	-. PC(또는 정보 요청자)가 CAN 통신으로 연결된 충전기로부터 정보를 얻기 위해 송신

	② 예시코드
	-. 통신하고자 하는 충전기의 ID : 0x490
	-. Order : 연결된 충전기의 주소를 입력
	-. ID와 Order의 값이 일치해야 함
	-. ex1) ID : 0x490, Order : 0x90
	-. ex2) ID : 0x491, Order : 0x91

	③ ID의 상세
	-. PC(또는 정보 요청자)와 CAN 통신으로 연결된 충전기의 주소

	④ RTR의 상세
	-. 사용하지 않음.

	⑤ Order의 상세
	-. ID의 요청 주소와 일치해야함.
	-. 범위 : 0x90 ~ 0x9F



	3.4. Case2의 상세
	3.4.1. Case2의 송신
	① 송신의 목적
	-. 충전기의 동작을 정지 시킴.
	-. 충전기가 어떤 동작을 진행중이던 대기모드로 진입

	② 예시코드
	③ ID의 상세
	-. 데이터를 수신하는 충전기의 주소

	④ RTR의 상세
	-. 사용하지 않음.

	⑤ Order의 상세
	-. ‘0xBB’로 Case2의 명령어를 지시함

	⑥ ESC의 상세
	-. 충전정지 or 재기동 명령
	-. ‘0xA0’ : 충전정지 진입
	-. ‘0xA3’ : 재기동



	3.5. Case3의 상세
	3.5.1. Case3의 송신
	① 송신의 목적
	-. Case1 또는 Case2의 응답으로 요청된 데이터를 회신함
	-. 회신 되는 데이터의 순서 및 종류는 ‘5.1.1 CAN 통신용 정보 리스트’ 참조

	② 예시코드
	-. 송신자에게 상태를 회신함

	③ ID의 상세
	-. 데이터를 회신하는 충전기의 주소를 송신함

	④ RTR의 상세
	-. PC (또는 정보 요청자)에게 회신을 요청하지 않으므로 0.

	⑤ Order의 상세
	-. 요청된 충전기의 상태 값을 송신함

	⑥ Index의 상세
	-. 데이터 리스트의 순번을 지정함
	-. Index의 값에 따라 전송되어지는 데이터의 종류가 다름

	⑦ 데이터의 구성
	-. 2-byte로 구성된 데이터의 조합
	-. 전압 : 연결된 배터리의 전압
	-. 전류 : 충전 전류
	-. 온도1 & 온도2 : 충전기 내부의 요소의 온도
	-. 충전기 동작 : 기동 / 정지의 상태
	-. 전류제한 : 충전기의 출력 전류를 제한함. 최소 : 0, 최대 4
	-. 충전모드 : 배터리 상태에 따른 충전 모드를 표시
	-. 프리차져 기능 : 충전모드 중 프리차징 기능의 방법에 대한 표시
	-. 배터리 결선 상태 : 연결된 배터리의 결선을 표시



	3.6. Case4의 상세
	3.6.1. Case4의 송신
	① 송신의 목적
	-. 충전기를 수동으로 구동시키기 위함
	-. Manual 모드에서만 유효
	-. 적용되는 데이터의 순서는 ‘5.3.1 CAN 통신용 지령 리스트’ Data 순서에 따름.

	② 예시코드
	③ ID의 상세
	-. 데이터를 입력하는 충전기의 주소를 송신함

	④ RTR의 상세
	-. 사용하지 않음.

	⑤ Order의 상세
	-. ‘0xCC’로 Case4의 명령어를 지시함

	⑥ Push의 상세
	-. 충전기에 전송하는 명령 조합
	-. 비트 구성은 아래 표 참조

	⑦ Push의 조합
	-. 0x01 ~ 0x0F까지 조합가능
	-. 0x01의 경우 : 충전기 동작 전송
	-. 0x02의 경우 : 전류 제한 전송
	-. 0x03의 경우 : 충전기 동작, 전류제한 일시 전송
	-. 0x0D의 경우 : 충전기 동작, 충전모드, 프리차져 기능 일시 전송
	-. Bit가 0일 경우 해당 Data의 값은 무시됨




	4. RS232 / RS422 / RS485 Frame의 구성
	4.1. Data Frame의 개요
	4.2. 구성 요소 설명
	4.2.1. Start Sentence
	(내용없음)
	-. 0xAF + 0xFA를 시작으로 Data를 시작한다.


	4.2.2. End Sentence
	(내용없음)
	-. 0xAF + 0xA0를 끝으로 Data를 종료한다.


	4.2.3. Address
	(내용없음)
	-. 호출 할 충전기의 주소.
	-. 전면 Rotary 스위치로 주소 설정 가능하며 스위치 설정값에 0x90을 더한 값을 주소로 사용한다.
	-. 주소 설정 방법은 ‘6.3 S/W 설명’ 참조


	4.2.4. Length
	(내용없음)
	-. Data Frame의 길이 정보
	-. Length = N + 3(N은 Data의 개수, Command, Order 및 Checksum을 더한 값)


	4.2.5. Command
	(내용없음)
	-. 통신의 지령 및 응답을 표시


	4.2.6. Checksum
	(내용없음)
	-. checksum = Address + Length + Command + Order + Data 1 + ... + Data N
	-. checksum은 1-Byte이며 Carry는 버린다.


	4.2.7. Data N
	(내용없음)
	-. Command code 에 따른 파라미터 값을 전송
	-. 최대 20개까지 수용함.



	4.3. Command 상세
	4.3.1. Command code : 0x01
	① 예시코드
	-. Address가 0x90인 충전기의 상태 회신을 요청함
	-. Checksum = 0x90 + 0x05 +0x01 + 0x90 + 0x03 + 0x04 = 0x2D

	② Address의 상세
	-. PC(또는 정보 요청자)와 통신으로 연결된 충전기의 주소

	③ Order의 상세
	-. 정보를 받고 싶은 충전기의 주소
	-. Address의 요청 주소와 일치해야함.

	④ Kind 1의 상세
	-. 충전기에 요청하는 기본 데이터.
	-. 비트 구성은 아래 표 참조

	⑤ Kind 2의 상세
	-. 충전기에 요청하는 확장 데이터
	-. 비트 구성은 아래 표 참조


	4.3.2. Command code : 0x02
	① 동작조건
	-. 충전기의 모드가 Manual 모드일 경우 적용됨
	-. Push가 0x01일 경우 ‘충전기 동작’ 데이터 전송함

	② 예시코드
	-. Address가 0x90인 충전기에 지령을 송신함
	-. Checksum = 0x90 + 0x05 + 0x02 + 0x90 + 0x01 + 0x01 = 0x29

	③ Address의 상세
	-. PC(또는 정보 요청자)와 통신으로 연결된 충전기의 주소

	④ Order의 상세
	-. 정보를 받고 싶은 충전기의 주소
	-. Address의 요청 주소와 일치해야함.

	⑤ Push의 상세
	-. 충전기에 전송하는 명령
	-. 비트 구성은 아래 표 참조

	⑥ Push의 조건
	-. 0x01의 경우 : 충전기 동작 전송
	-. 0x02의 경우 : 전류 제한 전송
	-. 0x04의 경우 : 충전모드 전송
	-. 0x08의 경우 : 프리차져 기능 전송


	4.3.3. Command code : 0x03
	① 회신 데이터 분류
	-. Command code ‘0x01’에 의해 요청된 데이터를 회신함.
	-. Kind 1이 0x03이고 Kind 2가 0x04일 경우 ‘전압’, ‘충전전류’, ‘현재 모드’만 회신됨
	-. 회신 되는 데이터의 순서는 ‘5.1.2 RS232, RS485, RS422용 정보 리스트’ Data 순서에 따름.
	-. 회신 가능한 데이터의 개수는 최대 32개이다 (Kind 1 + Kink 2, 즉 충전기 정보 10종류 및 무효 정보 7종 회신)
	-. ‘5.1.2 RS232, RS485, RS422용 정보 리스트’ 및 ‘5.2 충전기 지령 정보’ 참조

	② 예시 코드
	-. 송신자에게 상태를 회신함
	-. Checksum = 0x90 + 0x09 + 0x03 + 0x90 + 0x13 + 0x93 + 0x54 + 0x31 + 0x00 + 0x03 = 0x5A
	-. Checksum = 0x90 + 0x09 + 0x03 + 0x90 + 0x13 + 0x93 + 0x54 + 0x31 + 0x00 + 0x03 = 0x5A

	③ Address의 상세
	-. 데이터를 회신하는 충전기의 주소를 송신함

	④ Order의 상세
	-. 요청된 충전기의 상태 값을 송신함

	⑤ Data의 구성
	-. Data 1 & Data 2 : 요청된 순서에 따라 충전 전압을 지칭 (0x1393 = 5011 => 50.11[V])
	-. Data 3 & Data 4 : 요청된 순서에 따라 충전 전류를 지칭 (0x1531 = 5431 => 54.31[A])
	-. Data 5 & Data 6 : 요청된 순서에 따라 현재 모드를 지칭 (0x0003 => 충전모드)


	4.3.4. Command code : 0x10
	① 정의
	-. 충전기의 동작을 정지 시킴.
	-. 충전기가 어떤 동작을 진행중이던 대기모드로 진입

	② 예시코드
	-. Address가 0x90인 충전기의 동작을 중지 또는 재기동 함
	-. Checksum = 0x90 + 0x04 +0x10 + 0x90 + 0x00 = 0x34

	③ Address의 상세
	-. PC(또는 정보 요청자)와 통신으로 연결된 충전기의 주소

	④ Order의 상세
	-. Address의 요청 주소와 일치해야함.

	⑤ Rest의 상세
	-. 0x00 : 충전정지(대기) 진입
	-. 0x01 : 대기모드에서 정상모드로 진입


	4.3.5. Command code : 0x1F
	① 정의
	-. 전송받은 데이터의 값이 정의된 내용(‘4.3.1 Command code : 0x01’)과 다름
	-. 송신자의 Checksum 값과 전송받은 데이터로 계산한 checksum 값이 다름.
	-. 데이터 전송의 오류

	② 예시코드
	-. 데이터 오류를 송신함
	-. Checksum = 0x90 + 0x07 + 0x1F + 0x03 + 0x11 + 0x10 + 0x05 + 0x89 = 0x39
	-. Data N은 전송받은 코드를 재송신함.
	-. Length = N + 3(N은 Data의 개수, Command, Error 및 Checksum을 더한 값)

	③ Error의 상세
	④ Data의 상세
	-. 전송받은 값을 재 반환.
	-. 에러의 확인을 위해 사용
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	-. RS232 사용 시 : ‘1’ ON, ‘2’ 상관없음
	-. RS422 사용 시 : ‘1’ OFF, ‘2’ ON
	-. RS485 사용 시 : ‘1’ OFF, ‘2’ OFF
	-. 위 사항은 반드시 지켜야 함.
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	-. ‘2’ RS422(RX Line) 종단저항
	-. ‘3’ RS485 & RS422(TX Line) 종단저항
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	② 전류제한의 설정
	-. RS1의 표시 값 0, 4, 8, C -> 전류제한값 2
	-. RS1의 표시 값 1, 5, 9, D -> 전류제한값 3
	-. RS1의 표시 값 2, 6, A, E -> 전류제한값 4
	-. RS1의 표시 값 3, 7, B, F -> 전류제한값 5

	③ 주소 및 전류제한 표


	6.4. 램프 설명
	6.4.1. 램프 각 부위 요약
	6.4.2. 램프 상세
	① GL1
	-. 충전기의 Main 전원 ON시 점등
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