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= J|& Data= Hex CodeE J|Bt2 =z &,

2.2. S48 &3
2.2.1. S4& grAlo] MEH
- S& A2 Oteff ‘2.2.2. CAN S4l J|2 88" & 2.2.3. RS232 / RS422/ RS485 Sl J|&2
AH0 OGS
-. CAN S22 8% 838 g0l ArEJt=s
—. RS232 / RS422 / RS485 S4I2 ‘6.3.1. SW 2 22 &&’ X5l Hd&8IIs
2.2.2. CAN &4l J|12 &3
Format CAN2.0B Standard
Bit rate 500 kbps
DLC 8
-, S FJ|l= 200ms0| A2 HEE.
2.2.3. RS232 / RS422 / RS485 Sl Jig &3
Baud rate 19200 bps
Word length 8 bit
Parity None
Flow control None
Stop Bit 1 bit

-, S48 FIJ|l= 100msol &2 AEE.
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2.3. CAN TIgH
2.3.1. CAN Connertor A2

Name RJ45 8Pin

Female

Type

12345678

87654321

FEMALE MALE

2.3.2. CAN A+

L s = &9
8 CANL CAN Low
7 CANH CAN High
3 GND Signal Ground

2.4. RS232 / RS422 /| RS485 &Iy
2.4.1. RS232 / RS422 / RS485 Connertor AF

Name RJ45 8Pin

Female

Type

12345678

87654321

FEMALE MALE
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e
2.4.2. RS-232 At

o Hs = &9
2 RXD RS-232 Input
4 TXD RS-232 Output
3 GND Signal Ground
2.4.3. RS-485 At
o s 0l & £9
5 DATA+ RS-485 Positive Input/Output
4 DATA- RS-485 Negative Input/Output
3 GND Signal Ground
2.4.4. RS—422 A&
oS 0l &9
5 TXD+ RS-422 Positive Output
4 TXD- RS-422 Negative Output
2 RXD+ RS-422 Positive Input
1 RXD- RS-422 Negative Input
3 GND Signal Ground
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3. CAN 4! Framel 24
3.1. Data Frame® IR
D RTR D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8

Casel D - Order - - - - - - -
Case?2 D - Order ESC - - - - - -
Case3 D - Order | Index | Dataf Data2 Data3 Data4d Datab Datab
Case4 1D - Order | Push Datal Data2 Data3 Data4d - -
3.2. 74 A 49
3.2.1. ID

—. CAN Shlez dHE sSHI|9 =4

-. 8™ Rotary ARIXZ =4 & JIsotH &30 0x490=2 GEt g2 =42 AIESHC

- T4 A3 ¢He 6.3 S/W Y ¥ ‘6.3.3 F4 & MRHS 2Y BEx
3.2.2. RTR

-. AIE20lX €3
3.2.3. Order

-. HOIe &5 "EN

- s &85 S5 2 FHA BHN

- &2 248 HEH
3.2.4. Auto

- AsEECez S5 2 88 AIY

- NsES oMl 2 S =X

—-. ‘3.4.2 Auto EEO’ EF=X
3.2.5. Index

—-. OO0l 852 &=A.

- 2 =M0 ek 855t= ol It THE.

-. =AN0 2 O0oIHS &&= 5.1.1 CAN S8 & 3B g|AE EX
3.2.6. DataN

-. S8)] 3EE &4

-. 389 8= 5.1.1 CAN S48 FE 2|AE #X
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3.3. Caselq &HAl

3.3.1. Casel2 &4l
@O sdo =24

-. PC(E= HEE2 QAEXNII CAN S4IoZ A= SXMIIZ2EH HEBE 2| ol 4l
@ HA2E
ID RTR Order
0x490 - 0x90
—-. SAlGtAX ol 5&II2 1D @ 0x490
—. Order : H&E SHI|Q F=AE 2=
—-. |ID2 Order2l g0l L XloHoF &
—. ex1) ID : 0x490, Order : 0x90
—. ex2) ID : 0x491, Order : 0x91
@ 1D AtAMI
-. PC(Ee HEE QEINS CAN S4AIoZ2 HA= EMI|9 =4
@ RTRO AFAl

—-. AIEotXl ®3.

® Order2 &HAl
—. DS 2F =42 LXIoH0FE.

-. &9 : 0x90 ~ Ox9F

3.4. Case22| AtA
3.4.1. Case29 &4l

D sHl9 =2
-. 8812 Ss&= A AlZ
- SEII HE S&ES JAHS0Y II2EZ &g
@ 0ARE
ID RTR Order ESC
0x490 - 0xBB 0xAO0
® IDo AAI
—-. HOIEHE =dldle sHII2 F=4A

@ RTRSl &Al
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ZESE2 GAMER)2 ALZO 2o HH

IE

ot

—-. AMESotXl &

0l

® Order2l 2tAl
‘0xBB'ZE Case22 HEOUHE XIAIE

® ESC2l AAl
-. 8&8&EX or MIls EH
‘0xAQ" : SEEFX &
‘OxA3’ @ Mols

3.5. Case32| AlAl
3.5.1. Case329 =4
@O s =4
—-. Casel &= Case22 ¢
3lAl E= OIoIES =A

>
O oo
0x
H
o
[>
Im
0
[Pg

geoz 2FE HOoIHE
2 EF= '5.1.1 CAN

O fon
=

@ oAR2E
ID RTR Order | Index Datat Data? Data3 Data4 Datab Datab
0x490 0 0x90 1 &M L &8 H d=_L dE2_H 2E51_L | 2&1_H
1D RTR Order | Index Datat Data? Data3 Data4 Datab Datab
S& | S| dEH e | BFEMst
ox490 | 0 | ox90 | 2 | eg2 | ez2H| =
S&_L s&_H _L _H
ID RTR Order | Index Datat Data? Data3 Data4 Datab Datab
- _ o o B El el bHE 2l
=EXMRC | EM2C | T2 | Z2lXA
0x490 0 0x90 3 ZHAE | 26 AH
_L _H Jls_L Jls_H
_L _H
-, KO H AEHE 3 AIE
3 I1D9 AA
—. HIOIEHE 3kldle s&II2 F=AE S8E
@ RTRS AbAl
-. PC (£= ¥E QEINNA 3als QK 222 0
® Order2l AtAl
-. QFE SEI|Q AE g2 sH8E
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o

® Index2 AtAl
—. OOl 2IAEQS =®¥g XA
. Index@l g0l et 8EE X

£ H0IEH2 SFIt US

@ doleHe 74
—-. 2-byte2 Fd& OOIE2 X&
- &g AZE tiEgele &g

- B3 : 5% ¥7
— RSt 32T AT R a0 2T
[ w—— — — L . — T — T — — L
- B & 1 Jls / XS &H
- dFME - SHIIS 28 dFE MEE. A 0, 2U 4
- SHEC CHiEC dEH0 HE S ZEE HA
- Z2XA Jls - SEEE & Z2AE Jlss gl et ZEAl
- BiEICI 24 &H : HZE BiE2Ie Z2HE HA

-. A8&= OIS =M= '5.3.1 CAN S4& XE elAE’ Data &AMl IS

@ OAIRE
ID RTR Order | Push Datat Data? Data3 Data4d
0x490 0 0xCC | OxOF s HSHlst SNEE EXIDNIEDIFS
® IDo ALAI
—. HIOIEHE Y=ol sHII2 FAE SUE
@ RTRS| AtAl

—-. AI80otX 3.

® OrderQl AHAll
‘OXCC’'Z Cased2 HHEOUE XIAIE

® Push®| AtAl

- S&J|0l d&ots ¥ ¥
- HE &2 Ot & &=
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Lower
Bit O

/=

Push

Bit
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. Jo 20 KM
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C._O = Dn_ __OH_ —

— xﬁ 24 K4 .m_
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Upper
Bit 7
Bit
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4. RS232 / RS422 / RS485 Frame2 4

4.1. Data FrameQ IR
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74U 2021.03.06

Start Start
+ +| Address +| Length +| Command | +| Order +| Data 1
Sentencel Sentence?
Check End End
Data 2 + +| Data N + + +
sum Sentence Sentence?
4.2. 4 A &HH
4.2.1. Start Sentence
—. OXAF + OxFAE A&z DataE AI&StCH.
4.2.2. End Sentence
—. OXAF + OXAOE Z2 & DataE &EZtLI.
4.2.3. Address
-. 3 g SHEIQ F=a.
—. 8™ Rotary A9IXKZ =4 &8 JIsolH AKX 8GN 0x90=2 HEr =2 =AZ AIEE
Ct.
- =AM X 892 6.3 S/W A FHZX
4.2.4. Length
—. Data Frame2 20| &8
—. Length = N + 3(N2 Data®l JH%=, Command, Order & ChecksumS &t )
4.2.5. Command
-, S8 Xg & sEg=2 EA
Code sS4 =R L
0x01 PC &= 38 QIL aH 23
0x02 PC &= 38 QAL g s
0x03 SN AER S
0x10 PC &= 38 QAL SHEX
Ox1F SHD| Sl A (HIolE old)
4.2.6. Checksum
—. checksum = Address + Length + Command + Order + Data 1 + ... + Data N

. checksum2 1-ByteO| Carrye= HEILC}.
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4.2.7. Data N
—. Command code 0l t2 II2I0IE 2t &

A2 S

4.3. Command &tAl

4.3.1. Command code : 0x01
Code ‘ Sa =R L= ‘ Data H==
0x01 ‘ PC &= 38 QAN e A ‘ 2
@ oAIRE
OxAF | OxFA 0x90 0x05 0x01 0x90 0x03 0x04 0x2D OxAF | OxAO
Start
Address | Length | Command | Order | Kind 1 Kind 2 | Checksum | End Sentence
Sentence
ME REE

—. AddressJt 0x90Q! SXMI(2 AEf 2dlE R
—. Checksum = 0x90 + 0x05 +0x01 + 0x90 + 0x03 + 0x04 = 0x2D

@ Addressl AAl
-. PC(EE= B2 QI Salo

@ Orderl &HAll
- A8E 21 A2 sSd&D|

—. Address? 2#H

@ Kind 12 & Al
= Jle O0lH.

SN0 RFot=s JI=

HIE sd2 Otel

X

FEl

Kind 1
Lower
Bit 1 Bit O

Upper
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2

Bit Bit =
O

~Nio OB~

Wini —= 1O
[&E
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SNEZZEZ2 GAHER)S AFF0 Qo HEE &= ASULH Hao HAES &0l @Y / ~3Y
® Kind 22| & Al
-. 8|0 2Fdl= & dO0lH
-. HE &2 0ot E &=X
Kind 2
Upper Lower
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Bit &9 Bit a9
0 sS&I| s& 4 BiEi2l A& AEH
1 s&d dF Mg 5 -
2 S 2= 6 -
3 T2IXN Jls 7 -
4.3.2. Command code : 0x02
Code ‘ Sa F=H L ‘ Data JH==
0x02 ‘ PC &= 82 23X g sl ’ X 20
O s&HEXA
-, 88712 2EII Manual 22 3 HsE
—. PushJi Ox01e &2 ‘S&™I| & HOIH &&E
@ HAZ2E
OxAF OxFA 0x90 0x05 0x02 0x90 0x01
Start Sentence Address Length Command Order Push
0x01 0x29 OxAF 0xA0
Data Checksum End Sentence
—. AddressJt 0x90Q! S&I|0 NF=2 S g
—. Checksum = 0x90 + 0x05 + 0x02 + 0x90 + 0x01 + 0xO1
(@ Address2l AbAl
-. PC(E= HBE QEIQ Stloz AR sFI|9 F4
@ Order2l abAl
HEE 2 A2 s8I|Q =4
H =42 LXICHOLE.

—. Address2| 2
® Push®| &tAl
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-. HE 242 ot Ex
Push
Upper Lower
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Bit &9 Bit &9
0 SHI| s& 4 -
1 MF Mst 5 -
2 sSd 2E 6 -
3 T2IXN Jls 7 -
® Pusho X2
-. x012 &2 : &8I s& 85
-. 0x022 &2 : 88 He &S
—-. 0x042° &2 . SAERE MS
-, 0x08%9 &AL : ZZ2IXN Jls &
4.3.3. Command code : 0x03
Code ‘ S8 =X L= ‘ Data M=
0x03 ‘ SHD| ARl 34 ’ = 20

® 3l&l Oole 28
—. Command code ‘0x01'0ll 2o LAEE OIOIEHE 3lA&IE.
—. Kind 10l 0x030l22 Kind 27t 0x04g &2 ‘&, ‘SNAEF, ‘@M L&' FlalE
-. 34 = oIS &M= '5.1.2 RS232, RS485, RS4228 HE 2|AE’ Data =MOl
—. 34l D=8t OI0IE 2 === = 32J00ICtH (Kind 1 + Kink 2, &
g 32 78 3

‘5.1.2 RS232, RS485, RS4228 AE c2|AE" & 52 M) Ng 82" &=X

@ OlAl 2E
OxAF OxFA 0x90 0x09 0x03 0x90 0x13 0x93
Start Sentence Address Length Command Order Data 1 Data 2
0x54 0x31 0x00 0x03 Ox5A OxAF 0xAO0
Data 3 Data 4 Data 5 Data 6 Checksum End Sentence

—. SAXOAH AEHE FalE
—. Checksum = 0x90 + 0x09 + 0x03 + 0x90 + 0x13 + 0x93 + 0x54 + 0x31 + O0x00 + 0x03

www.tabos.co.kr - 14 - QTABOS
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= 0Ox5A
@ Address2l AbAl
-. HIOIHE 3ldlote s8I =48 SME
@ Order2| AHAll
-. QFE SHI|Q AH g2 S&E
® Datall P4
—. Data 1 & Data 2 : REE =A0 Ot & LS XE (0x1393 = 5011 => 50.11[V])
—. Data 3 & Data 4 : QLEE =AMl T2t & 8FE K& (0x1531 = 5431 => 54.31[A])
—. Data 5 & Data 6 : QLEE =A0 T2t M 2= X2 (0x0003 => EMR2=
4.3.4. Command code : 0x10
Code ‘ Sa =K L= ‘ Data ==
0x10 ‘ PC &t= &8 QAN SHEX ‘ 1
@ &9
- BHII9 s&= EX A&
- SHEII A S&HEHZ IS0 WIRE=Z &Y
@ OARE
OxAF | OxFA 0x90 0x04 0x10 0x90 0x00 0x34 OxAF | OxAO
Start
ar Address | Length | Command | Order Rest Checksum | End Sentence
Sentence
—. AddressJt 0x90Q! S&I|2 s&=2 X = Mlls &
—. Checksum = 0x90 + 0x04 +0x10 + 0x90 + 0x00 = 0x34

@ Address2l AbAl

. PC(EE 32 QENY SR HBE SHIIY =

@ Order2 &HAl
. Address2| @& F=A2F 2L XIGHOFE.

® Restol AbAl
—-. 0x00 : SEFXI(CHD]) &
—. 0x01 : WIIZ2E0A A2z &g
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4.3.5. Command code : Ox1F

Code ‘ sS4 F=H L= ‘ Data ==
Ox1F ‘ =& S48 WHE A ‘ 1
@ X‘Ig|

- &2 dolHe gtol HelE WE&('4.3.1 Command code : 0x01")1 C
—. SA&IXSl Checksum gtdl 8 &2 HIOIEZ2 H &S checksum g0l CHE.
—-. OOl &89 22

tS

@ 0AlRE
OxAF OxFA 0x90 0x07 Ox1F 0x03 Ox11 0x10
Start Sentence Address Length Command Error Data 1 Data 2
0x05 0x89 0x39 OxAF 0xAO
Data 3 Data 4 Checksum End Sentence
-. HOIE 2F8E Ss4a8
—. Checksum = 0x90 + 0x07 + Ox1F + 0x03 + Ox11 + 0Ox10 + 0x05 + 0x89 = 0x39
—. Data N2 &2 ZEE MSsAE
—. Length = N + 3(N2 Data®l Ji#, Command, Error & Checksum=2 CGi&t 2t)
@ ErrorQ &HAl
Error
Upper Lower
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Bit &9 Bit &9
0 Length Error 4 -
1 Command Error 5 -
2 Order Error 6 -
3 Checksum Error 7 -
@ Datall AbAl
Data a9 Data &9
1 Length 5 -
2 Command 6 -
3 Order 7 -
4 Checksum 8 -
- ASE2 g2 M HtEH
- 0lde =ol=2 /ol AtS
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5. Data &2
5.1. 2®)| B

5.1.1. CAN S¢&IE FE clAE

High/Low
[ndex Data = cH<| Scale Range
Byte
Data 1 Low
1 &t Vv 0.01 0 ~ 655.55
Data 2 High
Data 3 Low
1 8= A 0.01 0 ~ 655.55
Data 4 High
Data 5 Low
1 =251 T 0.1 -327.68 ~ 327.67
Data 6 High
Data 1 Low
2 =252 T 0.1 -327.68 ~ 327.67
Data 2 High
0 : Auto Mode
Data 3 o 2=
5 1 : Manual Mode
_ 0: =&)J &KX
Data 4 sHI| S& _
1 &I Jls
Data 5 dZ= Mt 0~ 14
2
Data 6 =M 25 0~7
Data 1 T2IXH Jls 0~2
3 EEEE B EEEER
Data 2
A EN 1 & 24
Data 3 NONE
3
Data 4 NONE
Data 5 NONE
3
Data 6 NONE
www.tabos.co.kr - 17 - L iTA _OS
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e
5.1.2. RS232, RS485, RS422&8 &= ClAE

A High/Low
=& Data == Ct2| Scale Range
Byte
Data 1 High
1 &g Vv 0.01 0 ~ 655.55
Data 2 Low
Data 3 High
2 8= A 0.01 0 ~ 655.55
Data 4 Low
Data 5 High
3 =251 T 0.1 -327.68 ~ 327.67
Data 6 Low
Data 7 High
4 =252 T 0.1 -327.68 ~ 327.67
Data 8 Low
Data 9 High 0 : Auto Mode
5 HH 2% .
Data 10 Low 1 © Manual Mode
Data 11 High =X bl
6 BH)| SX orEfn Ay
Data 12 Low 188 IS
Data 13 High
7 d= Mt 0~14
Data 14 Low
1 BiEC EM 2E
Data 15 ngh 2 . HiEZ2 &AM 25
3 Z2IXN 2E
8 =8 25 4 .58 2
5 2F(0D) 2=
Data 16 Low 6 : tElel =24
7 0 ANAE A
Data 17 ngh 0: Z2IXN =X
9 T2IXN Jls BEA DC
Data 18 Low 0oz QC
" Data 19 HHEI2l 2 & High 0: BHEI2l 2z
Data 20 Sl Low 134 24
www.tabos.co.kr - 18 - QTABOS
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52. &I N8 EF&

5.2.1. CAN S4I&E X&d clAE

Push Data
: 5 Range o[ 0|
Bit Index
_ 0:s&J X
0 Datat SH&I| =& 0 or 1 _
1 38D JIs
0: T 1 (2A)
1 &8F 28K
1 Data?2 8F Mst 0~4 2 . 88 3HH
3 dE 4HH
4 M7 5¢H (2I0H)
3 TN 2
2 Data3 s 2 3 ~5 4 538 EC&
5 to(&s) 22
0: Z2IXtH AX
3 Data4 T2IXN Jls 0~2 1 8A BE
A

www.tabos.co.kr - 19 - QTABOS
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5.2.2. RS232, RS485, RS422&8 XI& clAE

4 = u
=] R W - - E i Wo
KW | = === = 4
= TR RS —
or RO~ ool O oo O U I
= = — N ® < O = ™ o = H O
Rl & U UE UE N OE DA | <A
Ko Ko R B R OR R K0 = | Bl @ B
S — O — N < (s N T} S —
(O} — < Te] (a\]
o _
c 5 ~ ~ ~
(0 o (@) ™ (@]
N Jlo
R " =
o o Ul n
J_n _ = ™ =
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H
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0!

N\ EXT CONTROL

CHARGING STATE RO DU

e ls TERMINATING
CHG CURRENT Adj RESISTOR

PAY 3tal EX°

6.2. HYH £9

6.2.1. HYH 2 29 %

= A &a &2 Bl
RJT | RJ45 8PIN (I D812 F4L) | SEI| 2 SHUEE

RJ2 | RJ45 8PIN (fI D819 R=ot2) | &= RJI1 HE2HZS

6.2.2. HYEHS &Al
@® RJ1
- SHE ZE
—. RS232, RS422, RS485 s41& LE
—. '2.4.2 RS-232 A’ & ‘2.4.3 RS-485 AF2Y" & '2.4.4 RS—422 At &=X
2

5
- S8 2% ZY2 '6.3.1 SW 2 29 £F S DS2 &5 X

@ RJ2

-. R =<
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6.3.1. SW 2} 29| <
s _
S Al A9 &3 Hl D
(IS4 oM WE)
1 1 E4 ON/OFF
(DY , ON / Auto : ¢
3Pin E4A ON |2 : Auto / Manual
( EXT Control ) OFF / Manual : Ofel
3 : Reserved
DS2 RS232 > 1 : ON, 2 : x
) 1 1 RS232 / RS485
( Type ) 2Pin S e RS422 > 1 : OFF, 2 : ON
2 : RS485 / RS422
RS485 > 1 : OFF, 2 : OFF
DS3 1 : CAN
2 : RS422(RX) ON : ¢
( TERMINATING 3Pin =ciyyat - =
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RS422(TX)
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( CHG CURRENT Rotary | =2 &8 |0 ~ 15 && Jis 16& A0~ 9, A~ F)
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6.3.2. 29X &Al

@ DS1 ( EXT Control )
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—. 9 AIEE BtEA] XIHOF &,
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-. '17” CAN SdI&8 s
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? Y
= Color &3 Bl
GL1 Green | U= THE 12 &MEH SHI| M S2A ES
GL2 Green | LIS XHE 29 &HEM SHI| 3 ESA ES
GL3 Green e 28 12 & SW1 ON Al &S
GL4 Green e 28 29 7= SW1 ON Al &S
GL5 Green | &I & HAIS 1
RL1 Red S| ME HAIS 2
RL2 Red S| At HEAIS 3
YL Yellow S| A ZANS 4
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	(통신프로토콜) 3000W 리튬전지 충전기-2021.03.06
	개요
	1. 개요
	(내용없음)
	(내용없음)
	(내용없음)
	-. 3000W 충전기 충전기의 통신 프로토콜에 대한 내용임.




	2. 구성 및 사양
	2.1. 통신 방식
	(내용없음)
	(내용없음)
	-. CAN
	-. RS-232
	-. RS-485
	-. RS-422
	-. 통신에 사용하는 기본 Data는 Hex Code를 기반으로 함.



	2.2. 통신 설정
	2.2.1. 통신 방식의 선택
	(내용없음)
	-. 통신 사양은 아래 ‘2.2.2. CAN 통신 기본 설정’ 및 ‘2.2.3. RS232 / RS422/ RS485 통신 기본 설정’에 따름
	-. CAN 통신은 별도의 설정 없이 사용가능
	-. RS232 / RS422 / RS485 통신은 ‘6.3.1. SW 각 부위 설정’ 참조하여 선택가능


	2.2.2. CAN 통신 기본 설정
	(내용없음)
	-. 통신의 주기는 200ms이상을 권장함.


	2.2.3. RS232 / RS422 / RS485 통신 기본 설정
	(내용없음)
	-. 통신의 주기는 100ms이상을 권장함.



	2.3. CAN 핀맵
	2.3.1. CAN Connertor 사양
	2.3.2. CAN 사양

	2.4. RS232 / RS422 / RS485 핀맵
	2.4.1. RS232 / RS422 / RS485 Connertor 사양
	2.4.2. RS-232 사양
	2.4.3. RS-485 사양
	2.4.4. RS-422 사양


	3. CAN 통신 Frame의 구성
	3.1. Data Frame의 개요
	3.2. 구성 요소 설명
	3.2.1. ID
	(내용없음)
	-. CAN 통신으로 연결된 충전기의 주소
	-. 전면 Rotary 스위치로 주소 설정 가능하며 설정값에 0x490을 더한 값을 주소로 사용한다.
	-. 주소 설정 방법은 ‘6.3 S/W 설명’ 및 ‘6.3.3 주소 및 전류제한 설정’ 참조


	3.2.2. RTR
	(내용없음)
	-. 사용하지 않음


	3.2.3. Order
	(내용없음)
	-. 데이터 획득 명령어
	-. 자동 전송 등록 및 취소 명령어
	-. 정보 입력 명령어


	3.2.4. Auto
	(내용없음)
	-. 자동전송으로 등록 및 전송 시작
	-. 자동전송 해제 및 전송 중지
	-. ‘3.4.2 Auto 명령어’ 참조


	3.2.5. Index
	(내용없음)
	-. 데이터 전송의 순서.
	-. 각 순서에 따라 전송하는 데이터가 다름.
	-. 순서에 따른 데이터의 종류는 ‘5.1.1 CAN 통신용 정보 리스트’ 참조


	3.2.6. DataN
	(내용없음)
	-. 충전기 정보를 송신
	-. 정보의 종류는 ‘5.1.1 CAN 통신용 정보 리스트’ 참조



	3.3. Case1의 상세
	3.3.1. Case1의 송신
	① 송신의 목적
	-. PC(또는 정보 요청자)가 CAN 통신으로 연결된 충전기로부터 정보를 얻기 위해 송신

	② 예시코드
	-. 통신하고자 하는 충전기의 ID : 0x490
	-. Order : 연결된 충전기의 주소를 입력
	-. ID와 Order의 값이 일치해야 함
	-. ex1) ID : 0x490, Order : 0x90
	-. ex2) ID : 0x491, Order : 0x91

	③ ID의 상세
	-. PC(또는 정보 요청자)와 CAN 통신으로 연결된 충전기의 주소

	④ RTR의 상세
	-. 사용하지 않음.

	⑤ Order의 상세
	-. ID의 요청 주소와 일치해야함.
	-. 범위 : 0x90 ~ 0x9F



	3.4. Case2의 상세
	3.4.1. Case2의 송신
	① 송신의 목적
	-. 충전기의 동작을 정지 시킴.
	-. 충전기가 어떤 동작을 진행중이던 대기모드로 진입

	② 예시코드
	③ ID의 상세
	-. 데이터를 수신하는 충전기의 주소

	④ RTR의 상세
	-. 사용하지 않음.

	⑤ Order의 상세
	-. ‘0xBB’로 Case2의 명령어를 지시함

	⑥ ESC의 상세
	-. 충전정지 or 재기동 명령
	-. ‘0xA0’ : 충전정지 진입
	-. ‘0xA3’ : 재기동



	3.5. Case3의 상세
	3.5.1. Case3의 송신
	① 송신의 목적
	-. Case1 또는 Case2의 응답으로 요청된 데이터를 회신함
	-. 회신 되는 데이터의 순서 및 종류는 ‘5.1.1 CAN 통신용 정보 리스트’ 참조

	② 예시코드
	-. 송신자에게 상태를 회신함

	③ ID의 상세
	-. 데이터를 회신하는 충전기의 주소를 송신함

	④ RTR의 상세
	-. PC (또는 정보 요청자)에게 회신을 요청하지 않으므로 0.

	⑤ Order의 상세
	-. 요청된 충전기의 상태 값을 송신함

	⑥ Index의 상세
	-. 데이터 리스트의 순번을 지정함
	-. Index의 값에 따라 전송되어지는 데이터의 종류가 다름

	⑦ 데이터의 구성
	-. 2-byte로 구성된 데이터의 조합
	-. 전압 : 연결된 배터리의 전압
	-. 전류 : 충전 전류
	-. 온도1 & 온도2 : 충전기 내부의 요소의 온도
	-. 충전기 동작 : 기동 / 정지의 상태
	-. 전류제한 : 충전기의 출력 전류를 제한함. 최소 : 0, 최대 4
	-. 충전모드 : 배터리 상태에 따른 충전 모드를 표시
	-. 프리차져 기능 : 충전모드 중 프리차징 기능의 방법에 대한 표시
	-. 배터리 결선 상태 : 연결된 배터리의 결선을 표시



	3.6. Case4의 상세
	3.6.1. Case4의 송신
	① 송신의 목적
	-. 충전기를 수동으로 구동시키기 위함
	-. Manual 모드에서만 유효
	-. 적용되는 데이터의 순서는 ‘5.3.1 CAN 통신용 지령 리스트’ Data 순서에 따름.

	② 예시코드
	③ ID의 상세
	-. 데이터를 입력하는 충전기의 주소를 송신함

	④ RTR의 상세
	-. 사용하지 않음.

	⑤ Order의 상세
	-. ‘0xCC’로 Case4의 명령어를 지시함

	⑥ Push의 상세
	-. 충전기에 전송하는 명령 조합
	-. 비트 구성은 아래 표 참조

	⑦ Push의 조합
	-. 0x01 ~ 0x0F까지 조합가능
	-. 0x01의 경우 : 충전기 동작 전송
	-. 0x02의 경우 : 전류 제한 전송
	-. 0x03의 경우 : 충전기 동작, 전류제한 일시 전송
	-. 0x0D의 경우 : 충전기 동작, 충전모드, 프리차져 기능 일시 전송
	-. Bit가 0일 경우 해당 Data의 값은 무시됨




	4. RS232 / RS422 / RS485 Frame의 구성
	4.1. Data Frame의 개요
	4.2. 구성 요소 설명
	4.2.1. Start Sentence
	(내용없음)
	-. 0xAF + 0xFA를 시작으로 Data를 시작한다.


	4.2.2. End Sentence
	(내용없음)
	-. 0xAF + 0xA0를 끝으로 Data를 종료한다.


	4.2.3. Address
	(내용없음)
	-. 호출 할 충전기의 주소.
	-. 전면 Rotary 스위치로 주소 설정 가능하며 스위치 설정값에 0x90을 더한 값을 주소로 사용한다.
	-. 주소 설정 방법은 ‘6.3 S/W 설명’ 참조


	4.2.4. Length
	(내용없음)
	-. Data Frame의 길이 정보
	-. Length = N + 3(N은 Data의 개수, Command, Order 및 Checksum을 더한 값)


	4.2.5. Command
	(내용없음)
	-. 통신의 지령 및 응답을 표시


	4.2.6. Checksum
	(내용없음)
	-. checksum = Address + Length + Command + Order + Data 1 + ... + Data N
	-. checksum은 1-Byte이며 Carry는 버린다.


	4.2.7. Data N
	(내용없음)
	-. Command code 에 따른 파라미터 값을 전송
	-. 최대 20개까지 수용함.



	4.3. Command 상세
	4.3.1. Command code : 0x01
	① 예시코드
	-. Address가 0x90인 충전기의 상태 회신을 요청함
	-. Checksum = 0x90 + 0x05 +0x01 + 0x90 + 0x03 + 0x04 = 0x2D

	② Address의 상세
	-. PC(또는 정보 요청자)와 통신으로 연결된 충전기의 주소

	③ Order의 상세
	-. 정보를 받고 싶은 충전기의 주소
	-. Address의 요청 주소와 일치해야함.

	④ Kind 1의 상세
	-. 충전기에 요청하는 기본 데이터.
	-. 비트 구성은 아래 표 참조

	⑤ Kind 2의 상세
	-. 충전기에 요청하는 확장 데이터
	-. 비트 구성은 아래 표 참조


	4.3.2. Command code : 0x02
	① 동작조건
	-. 충전기의 모드가 Manual 모드일 경우 적용됨
	-. Push가 0x01일 경우 ‘충전기 동작’ 데이터 전송함

	② 예시코드
	-. Address가 0x90인 충전기에 지령을 송신함
	-. Checksum = 0x90 + 0x05 + 0x02 + 0x90 + 0x01 + 0x01 = 0x29

	③ Address의 상세
	-. PC(또는 정보 요청자)와 통신으로 연결된 충전기의 주소

	④ Order의 상세
	-. 정보를 받고 싶은 충전기의 주소
	-. Address의 요청 주소와 일치해야함.

	⑤ Push의 상세
	-. 충전기에 전송하는 명령
	-. 비트 구성은 아래 표 참조

	⑥ Push의 조건
	-. 0x01의 경우 : 충전기 동작 전송
	-. 0x02의 경우 : 전류 제한 전송
	-. 0x04의 경우 : 충전모드 전송
	-. 0x08의 경우 : 프리차져 기능 전송


	4.3.3. Command code : 0x03
	① 회신 데이터 분류
	-. Command code ‘0x01’에 의해 요청된 데이터를 회신함.
	-. Kind 1이 0x03이고 Kind 2가 0x04일 경우 ‘전압’, ‘충전전류’, ‘현재 모드’만 회신됨
	-. 회신 되는 데이터의 순서는 ‘5.1.2 RS232, RS485, RS422용 정보 리스트’ Data 순서에 따름.
	-. 회신 가능한 데이터의 개수는 최대 32개이다 (Kind 1 + Kink 2, 즉 충전기 정보 10종류 및 무효 정보 7종 회신)
	-. ‘5.1.2 RS232, RS485, RS422용 정보 리스트’ 및 ‘5.2 충전기 지령 정보’ 참조

	② 예시 코드
	-. 송신자에게 상태를 회신함
	-. Checksum = 0x90 + 0x09 + 0x03 + 0x90 + 0x13 + 0x93 + 0x54 + 0x31 + 0x00 + 0x03 = 0x5A

	③ Address의 상세
	-. 데이터를 회신하는 충전기의 주소를 송신함

	④ Order의 상세
	-. 요청된 충전기의 상태 값을 송신함

	⑤ Data의 구성
	-. Data 1 & Data 2 : 요청된 순서에 따라 충전 전압을 지칭 (0x1393 = 5011 => 50.11[V])
	-. Data 3 & Data 4 : 요청된 순서에 따라 충전 전류를 지칭 (0x1531 = 5431 => 54.31[A])
	-. Data 5 & Data 6 : 요청된 순서에 따라 현재 모드를 지칭 (0x0003 => 충전모드)


	4.3.4. Command code : 0x10
	① 정의
	-. 충전기의 동작을 정지 시킴.
	-. 충전기가 어떤 동작을 진행중이던 대기모드로 진입

	② 예시코드
	-. Address가 0x90인 충전기의 동작을 중지 또는 재기동 함
	-. Checksum = 0x90 + 0x04 +0x10 + 0x90 + 0x00 = 0x34

	③ Address의 상세
	-. PC(또는 정보 요청자)와 통신으로 연결된 충전기의 주소

	④ Order의 상세
	-. Address의 요청 주소와 일치해야함.

	⑤ Rest의 상세
	-. 0x00 : 충전정지(대기) 진입
	-. 0x01 : 대기모드에서 정상모드로 진입


	4.3.5. Command code : 0x1F
	① 정의
	-. 전송받은 데이터의 값이 정의된 내용(‘4.3.1 Command code : 0x01’)과 다름
	-. 송신자의 Checksum 값과 전송받은 데이터로 계산한 checksum 값이 다름.
	-. 데이터 전송의 오류

	② 예시코드
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